
A l’aide des pièces de LEGO disponibles et de la 
notice disponible sur 
Sitetechno.fr / Niveau 3° / Maquettes, 
réalisez le montage du robot REM. 

A l’aide des pièces de LEGO restant concevez 
une extension comprenant le capteur 
photosensible et le capteur d’ultrasons. 

Le capteur photosensible doit être au plus près 
de la piste et le capteur d’ultrasons doit 
pouvoir détecter la barre du but. 

Exemple de disposition 

A l’aide des outils informatiques de la salle de Technologie, réalisez une présentation 
numérique de votre travail selon la forme de votre choix, selon les consignes suivantes. 

Réaliser un diaporama sous LibreOffice, 
montrant chaque étape du montage de 
votre extension de capteurs. 
Ressources : 
Appareil photo numérique. 
LibreOffice. 
Didacticiel LibreOffice Impress. 

Capacités : Proposer des solutions techniques différentes qui 
réalisent une même fonction (3). Choisir un mode dialogue et 
de diffusion adapté au besoin de communication (2). 

Séquence 1 : Les aptitudes d’un robot 

Appropriation du Cahier des Charges 

Le robot REM doit être équipé de capteurs. Concevons lõextension et diffusons le fruit de nos recherches. 

MONTAGE DU ROBOT ET 

CONCEPTION DE LõEXTENSION 

Réaliser la modélisation du robot avec son extension de 
capteurs sous SolidWorks. 
Ressources : 
SolidWorks. 
Modélisation du robot REM déjà construite. 
Didacticiel Les assemblages (2009). 

Réaliser un film sous Windows Live Movie Maker, 
montrant chaque étape du montage de votre 
extension de capteurs. 
Indications : 
Réaliser des images ou des séquences vidéos. 
Outil « Ajouter des vidéos ou des photos ». 
Ajouter des animations, des effets et un générique. 
Enregistrer le film avec les paramètres recommandés. 

Réaliser la modélisation du robot avec son 
extension de capteurs sous Lego Digital Designer. 
Ressources : 
Lego Digital Designer. 
Modélisation du robot REM déjà construite. 
Didacticiel Lego Digital Designer 3.13. 

Très difficile 

Difficile  

Facile 

Très facile 

Temps conseillé : 30 minutes Temps conseillé : 30 minutes Temps conseillé : 45 minutes 

Durée de lΩactivité : 
2 heures en autonomie 

Activité notée selon le degré 
d’efficacité des équipes ! 

Démontage : 15 minutes 

http://www.sitetechno.fr/niveau_3/fichiers_maquettes/notice_rem.html
http://www.sitetechno.fr/niveau_3/maquettes.html
http://www.youtube.com/watch?v=Nc2f7fQ99-U
http://www.sitetechno.fr/niveau_3/fichiers_maquettes/nxt.zip
http://www.sitetechno.fr/informatique/fichiers_didacticiels/solidworks_2009_assemblages_lego.html
http://www.sitetechno.fr/niveau_3/fichiers_maquettes/robots_ldd.zip
http://www.sitetechno.fr/informatique/fichiers_didacticiels/logiciel_lego_digital_designer.html

